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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES

Estas instrucciones contienen informacion importante sobre la instalacion y el uso de la unidad QC500 / QC501. Por favor,
manténgalas incluso después de la instalacion. No empiece a instalar la unidad QC500 / QC501 sin haber leido estas
instrucciones. La instalacion solo puede ser realizada por un técnico cualificado. Con el fin de ajustarse a las normas vi-
gentes, la instalacion debe incluir un interruptor automatico con distancia minima entre contactos de al menos 3 mm. La
seguridad de la central depende de una correcta instalacion. Permanecer a una distancia prudente de persianas / toldos
en movimiento. Compruebe frecuentemente si el funcionamiento es normal, si hay signos de desgaste o danos en los
cables. No utilizar la central en caso de ser necesaria alguna labor de reparacién o mantenimiento.

GAPOSA declina toda responsabilidad en caso de uso indebido del producto o de una instalacion incorrecta.

ADVERTENCIA: es muy importante para la seguridad de las personas seguir estrictamente estas instrucciones.
IMPORTANTE: Preste atencidn a la persiana / toldo y la distancia a la que se encuentra la gente, mientras la persiana /
toldo se esté moviendo.

IMPORTANTE: Compruebe frecuentemente si el funcionamiento es normal, si hay signos de desgaste o danos en los ca-
bles. No utilizar la central en caso de ser necesaria alguna labor de reparacion o mantenimiento.

DIRECTIVAS
Directives — EMC Directive 2014/30/EU EN 61000-6-3 (2007) + A1:2011 Emission - Residential

EN 61000-6-1 (2007) Immunity - Residential

EN 61000-6-4 (2007) Emission - Industry

EN 61000-6-2 (2005) Immunity - Industry

EN 61000-4-3 (2006) +A1(2008) +A2(2010) RF-field immunity

EN 60335-1 (2012)/AC:2014 Safety - Part 1: General requirements
Directive - Low Voltage Directive EN 60335-1 (2012)/AC:2014 Safety of Household and similar electrical
LVD 2014/35/EU appliance/ Part 1.

EN335-2-103:2015
TOV type tested according to: EN 12453 (2017) Industrial, Commercial and garage doors and gates.

Safety in use.
EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery




DETALLES TECNICOS

Instalacion

Vertical en una pared planay sin vibraciones

Rango de temperatura (funcionamiento)

-10...+450°C

Humedad

Hasta 93% de humedad relativa sin condensacion

Vibracion

Instalacidn sin vibracion, montado en la pared

Dimension PCB

163 x 225 x 80 mm

Tension de alimentacion

QC500 TRIFASICOS

400VAC; 50/60 Hz; +/- 10% L1, L2, L3, TIERRA

230VAC; 50/60 Hz; +/- 10% L1, L2, L3, TIERRA

Conectar con una tension de magneto-térmicos de aislamiento Ui = 3x10A
con max 400V

QC501 (MONOFASICOS)

230VAC; 50/60 Hz; +/- 10% L, N, TIERRA

Transformador

Max 13 VA, VDE 0570 / EN61558

230VAC bobinado primario con proteccion térmica por fusible térmico
incorporado en el transformador.

Los bobinados secundarios estan protegidos ante sobrecarga por varios
fusibles.

Salida del motor

Max carga del motor por 3 x 400 VAC: 4 kW
Carga del motor Max de 3 x 230 VCA: 2,3 kW
Carga del motor Max por 1 x 230 VCA: 1,5 kW
Corriente del motor Max: 8.5A

Parada de emergencia, parada, térmico,
stop de la puerta y cadena de seguridad

Funciona como comando de parada normal y desconecta la tension de las
bobinas de los contactores.

Salida a 24VDC (terminales X3-18, X3-19)

24VDC + 20% (no regulados)

Carga maxima: 250 mA (T=25°C)

Carga maxima: 200 mA (T=40°C)

(si no se utiliza ningin mddulo enchufable, sino hay que restar las cor-
rientes)

Entrada de banda de seguridad

Neumatica interruptor por aire
Resistiva Tipo eléctrico - terminal 8k2 + 10%
Optica Rendimiento Nivel C, Categoria 2

Banda de seguridad optica

Valor alto de tension de entrada (verde): 2,5 a 5,0 voltios.

Valor bajo de tension de entrada (verde): <0,5 voltios.

Rango de frecuencia de entrada (verde): 250-2000 Hz (50% deber-ciclo)
Pulso méximo intervalo (verde): 7,0 ms (cuando no el 50% ciclo de trabajo)

Entrada para Fotocélulas

X3-19,20,21,22 fotocélula externa, 24VDC (ejemplo, con fotocélula)
Rendimiento Nivel C, Categoria 2

Final de carrera electrénico

RS485, datos + Datos-, impedancia 120 Ohm

Dimensiones exteriores

210 x 305 x 120 mm

Relé (K3+ X17)

Terminales Max 230 Vac /5 A
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1_INSTALACION / UBICACION

Para una correcta instalacion:

e Instalar la central en un lugar protegido de la lluvia o condiciones meteoroldgicas adversas

¢ El montaje debe ser vertical

e La superficie tiene que ser comprobado para la llanura, la pendiente y la libertad de las vibraciones

¢ No lo instale en un area de riesgo potencial de condensacion

¢ Es importante se pueda ver claramente el recorrido de la puerta desde la posicién del control

e Instalar en una zona no accesible a los ninos o personas no autorizadas

¢ No realice ninguna conexion eléctrica antes que la instalacion de la ubicacion esté totalmente finalizada

2_ INSTALACION ELECTRICA (Lea con cuidado y respete la secuencia de la conexién)

iIMPORTANTE! TODAS LAS OPERACIONES DE CONEXION DEBEN REALIZARSE SpLO DESPUES DE QUE LA FUENTE DE ALIMENTACION
PRINCIPAL SE HA DESCONECTADO. APAGUE EL INTERRUPTOR DE ALIMENTACION PRINCIPAL ANTES DE CUALQUIER OTRA OPERA-
CION!

2.1_ ALIMENTACION DE LA CENTRAL

jADVERTENCIA! La instalacion debe incluir un interruptor de corte de apagado automatico con la distancia minima entre
los contactos de al menos 3 mm.

La central puede ser alimentada en tres modos diferentes: 400V ~ 3 fases, 230V ~ 3 fases y 230V 1 fase.
La conexidn de la fuente de alimentacion del motor y de la central debe corresponder (NO es posible, por ejemplo, alimentar
un motor a 400V ~ 3 fases y conectar la central a 230V ~ 1-fase o a 230V ~3 fases).

ADVERTENCIA: si enciende un motor con un modo de alimentacion que no sea aquel para el que se establece, puede
danar el motor, la central y poner en riesgo la seguridad de la instalacion.

GAPOSA pre-configura la central de acuerdo con las necesidades de los clientes en una de las dos configuraciones: 400V ~ 3-fases ¢ 230V
~ 1 fase y solo en relacion con el cableado interno, proporciona también el cable de alimentacion con el enchufe tipo CEE (rojo en caso de
3 fasesy azul claro en el caso de 1-fase).

QC500 / QC500E (TRIFASE) QC501 / QC501E (MONOFASE)
3~400VAC + PE 3~230VAC + PE 230VACL +N + PE

| o) (oA o el "

|[X24] g D &y |[le'] g gy |[X24] g g8
| H | D & | il LiLs
I N S| L1L2L3N | N Sl 111213 I N gl N L

_______ %% %% %) % %)% I %)% % %
PE PE PE

®
MARRON

NEGRO
GRIS
AZUL
MARRON
NEGRO
GRIS
AZUL
MARRON

ENCHUFE ENCHUFE ENCHUFE
INDUSTRIAL INDUSTRIAL INDUSTRIAL
ROJA ROJA AZUL

Si necesita desconectar el cable de alimentacion y luego volver a conectar o cambiar la secuencia de cableado de la central,
hay que conectar los cables correctamente, restaurando la configuracion original. Aseglrese de conectar el cable de tierra al terminal
X16.

ADVERTENCIA: si conecta los cables de forma diferente a lo que se muestra en los diagramas se puede danar el motor, la centraly
poner en peligro la seguridad del instalador.

iADVERTENCIA! Verificar la direccion de rotacion del motor suministrado con 400V o 230V 3 fases: Preste atencidn a la direccion de ro-
tacion del motor: pulsando el boton ARRIBA (S2) de la puerta tiene que abrirse, mientras que, pulsando el botén ABAJO (S3), la puerta
se debe cerrar. En caso que la direccion sea incorrecta, invierta dos de las fases (L1, L2 y L3) en el terminal X1.




2.2_ CONEXION DEL CONTROL AL MOTOR

iIMPORTANTE! Todas las operaciones de conexion deben realizarse solo después de que la fuente de alimentacion principal se ha
desconectado. APAGUE el interruptor principal antes de cualquier operacion!
A continuacidn se muestran los diagramas de alimentacién en modo 3-fase / 1-fase:

TRIFASICO (QC500 / QC500E) MONOFASICO (QC501 / QC501E)
PE PE PE PE Uuvw PE PE PE PE Uuvw

xs)Ol0lcc  [Plolclel) (x) )% %% % %% 6%
& U & U

PUENTE PUENTE

Cable FLSI4G6 —» Cable FLSI4G6 —»
[ [

| [
Uuvw Uuvw
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@ @ @ @ V CERRAR - Marron @ @ @ @

W COMUN - Gris

oL oL

GAPOSA puede suministrar cables multipolares de alimentacidén / sefal de diferentes longitudes con terminales de conexién rapida (tipo
de cable FLSI4G). El conector de alimentacion debe ser enchufado en el terminal X2 de la central.

A continuacion, debe conectar el cable de tierra al conector X16. Si usted no tiene un cable plug and play se puede utilizar el conector de 5
polos (suministrado bajo peticion) con la central siguiendo los diagramas anteriores.

Siga las instrucciones cuidadosamente en caso de un motor 1-fase con respecto a la conexion del polo comun y de las dos direcciones
de subir y bajar. Si lo conecta mal existe el riego de que el motor funcione sélo en una direccion o no funcione en absoluto.

3_PULSADORES

La botonera de la cubierta de la central esta conectada al terminal X5 a través del cable plano (A): si tiene que desconectarlo y luego
volver a conectarlo, preste atencion a la correcta orientaciéon de la conexion (referencia punto B).

3.1_PULSADORES DE CONTROL ADICIONALES

Puede conectar pulsadores de control adicionales a través de los terminales del 3 al 8 de X3.

1. conectar un pulsador normalmente cerrado, eliminando el puente estandar, en los contactos 3y 4 para el comando de STOP;
2. conectar un pulsador normalmente abierto a los contactos [5] y [6] para el comando ARRIBA (S2);

3. conectar un pulsador normalmente abierto a los contactos [7] y [8] para el comando ABAJO (S3);

PRESTE ATENCION EN LAS CONEXIONES! que NO haya tension de linea (230V ~ u otros dispositivos externos) al conectar los pulsado-
res, de lo contrario la unidad sera daiada.

>
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%%6%%%




4_ CONEXION DE LA CENTRAL CON LOS FINALES DE CARRERA MECANICO (QC500 / QC501)

La central esta pre-configurada segun el final de carrera que requiere el cliente al realizar el pedido. Por favor, verifique la conformidad de
la central con el tipo final de carrera del motor. Asegurese que en la etiqueta de la caja se indica: LIMIT SWITCH: MECHANICAL

Los cables del interruptor de final de carrera mecanico estan conectados segun el esquema de la fig. 2.

ATENCION: si se conecta una central pre-configurada para finales de carrera mecanicos a un motor con final de carrera por encoder, el
motor no funcionara correctamente. En concreto, el motor no encontrara los finales de carrera y esto podria poner en riesgo la seguri-
dad de las personas y/o cosas.

El conector del final de carrera (1) del cable multifilar debe ser conectado al conector macho (2) del cable (art. FLCE31W008) de la central

provisto (Fig. 2a).
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5_ CONEXION DE LA CENTRAL CON LOS FINALES DE CARRERA CON ENCODER (QC500E / QC501E)

La central esta pre-configurada segun el final de carrera que requiere el cliente al realizar el pedido. Por favor, verifique la conformidad de
la central con el tipo final de carrera del motor. Asegurese que en la etiqueta de la caja se indica: LIMIT SWITCH: ENCODER

Los cables del interruptor de final de carrera mecanico estan conectados segun el esquema de la fig. 3.

ATENCION: si se conecta una central pre-configurada para finales de carrera mecanicos a un motor con final de carrera por encoder,
el motor no funcionara correctamente. En concreto, el motor no encontrara los finales de carreray esto podria poner en riesgo la
seguridad de las personas y/o cosas.

El conector del final de carrera (1) del cable multifilar debe ser conectado al conector macho (2] del cable de la central provisto (Fig. 3a).
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6_ CONFIGURACION DE LA CENTRAL

La puesta en marcha se debe realizar con el motor apagado. Siga cuidadosamente los pasos que se describen en los procedimientos,
No activo ninguna seguridad, controles de mano o controles de radio menos que se solicite por el procedimiento.

Basicamente, la puesta a punto de la central y el correcto acoplamiento central / motor debe ser realizado por el instalador.
6.1_ ACTIVACION DEL MODO PROGRAMACION

Para entrar en el modo de programacion de la central coloque el DIP1 del interruptor (S4) en ON.
Durante la configuracion, la central funcionara sélo en modo hombre presente.
Para volver al modo de funcionamiento normal, coloque el DIP1 del interruptor (S4) en OFF.

6.2_ PROGRAMACION BASICA

La central se suministra con un ajuste basico, se realiza en la fabrica y se puede restaurar en cualquier momento con el procedimiento de
RESET (véase el parrafo 7).

Antes de iniciar el procedimiento de programacion:

1. Abra la tapa de la unidad

2. Asegurese de que todas las conexiones se han realizado correctamente y que la parada de emergencia u otros dispositivos de seguri-
dad no estan activados. De lo contrario, la pantalla muestra el simbolo de STOP activo:

3. Encuentre los botones ARRIBA (S2] - ABAJO (S3) - STOP (S1) y los 4 interruptores (S4) en la placa electrénica

4. Aseglrese de que el LED D10 no parpadea (en caso de que parpadee, chequee de nuevo el punto 2)

6.3_EXPLICACION DE PARAMETROS

-t
[ Iy

v v
Campo Campo
PARAMETRO VALOR

1 2 3 /A 5 6
ON VI, oh: s1 AL 00| s AL, ON
IZI >0 ——— > T D \LiL-
N s3/ @ s2 7N s3/ @ s2 7N
1234] "/ 1234

Pulsador STOP (S1): para cambiar del campo PARAMETRO al campo VALOR.

Pulsadores ARRIBA (S2) y ABAJO (S3): para aumentar o disminuir el valor de los campos PARAMETRO y VALOR.
1. Poner elinterruptor DIP 1 (S4) en la posicidon ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear

. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el niumero deseado

. Confirme con el botdon STOP (S1) el parametro seleccionado. Los digitos VALOR comienzan a parpadear

. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el niumero deseado

. Para confirmar el valor seleccionado y volver al parametro de campo y pulse boton STOP (S1)

. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

7_PROCEDIMIENTO DE RESET

o~ O NN

El procedimiento de RESET permite borrar los datos programados en la memoria de la central y volver a la programacion de fabrica por
defecto.

1 2 3
ON \ FARL ON
0600 | moms ;
< s1+f§is2
1234] 1) @ @ 1234

1. Ponga el DIP 4 (S4) a la posicién ON

2. Dentro de 2 segundos pulse simultaneamente el boton STOP (S1) /y el boton ARRIBA (S2)
La pantalla muestra parpadeando el nUmero de version y de software de la central.

3. Para salir del modo de configuracién, coloque el DIP 4 en OFF.

10



8_ FINAL DE CARRERA MECANICO

La central esta preconfigurado de fabrica para el uso de los finales de carrera mecanicos: [{ 00 1.

Por lo tanto, si usted estd usando un motor con final de carrera mecanico no tiene que configurar ningln parametro.
Sélo tenga cuidado en comprobar el sentido de giro del motor:

1. Alpulsar el botén ARRIBA (S2), la puerta debe abrir

2. Alpulsar el boton ABAJO (S3), la puerta debe cerrar

De lo contrario, proceda como se describe en el apartado 2.2

8.1_AJUSTE DEL FINAL DE CARRERA MECANICO

Compruebe que el motory la central estan conectados como se muestra en la seccion 4.1,y que el interruptor DIP S4 estd en OFF. Si se
instala correctamente todos los LED estan apagados y la pantalla mostrara el simbolo que indica que el motor esta colocado entre
los dos finales de carrera.

Compruebe esto:

- pulsando el botén UP, el motor mueve la puerta hacia arriba (en la pantalla aparece: [@__1] )

- pulsando el boton DOWN, el motor mueve la puerta hacia abajo (la pantalla muestra: L)

8.2_ AJUSTE DEL FINAL DE CARRERA DE ARRIBA

Ajuste el interruptor de la leva del final de carrera de arriba.
Cuando se pulsa el micro UP, la pantalla mostrara el simbolo .-~y el LED D14 se enciende.

8.3_ AJUSTE DEL FINAL DE CARRERA DE ABAJO

Ajuste el interruptor de la leva del final de carrera de ABAJO (S3).

Cuando se pulsa el micro DOWN, la pantalla mostrara el simbolo [c-_Sly el LED D12 se enciende.

La puerta se movera entre las dos posiciones establecidas por las levas de los finales de carrera de acuerdo con el modo de funciona-
miento, se muestra en el parametro 01 (ver seccién 10).

Advertencia: el modo estandar de la central es de hombre presente (parametro 01). Durante el ajuste final de carrera mecanico utili-
zar este modo. Consulte la seccion 8 para otros modos de funcionamiento.

9_ SELECCION DE FINAL DE CARRERA DIGITAL CON ENCODER (PARAMETRO 11)

1 2 3 4 5 6

> i s1 AW 0l 1 M/,

\

- — > 00 — & -
El ”-’”\' @ss/ S2 @ 7N @33/ s2 7N
1 /\

. Ponga DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETROS comienzan a parpadear
. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 11
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
. Utilizzando i pulsanti SALITA (S2) e DISCESA (S3) variare il valore a seconda del motoriduttore GAPOSA utilizzato:
- VALOR 00: Final de carrera mecanico
- VALOR 01: Sin uso
- VALOR 02: Sin uso
- VALOR 03: Sin uso
- VALOR 04: Sin uso
- VALOR 05: Final de carrera a encoder - en sentido horario hacia arriba (teniendo en cuenta la secuencia estandar de conexion de fases)
BRD18012/25012T / 25012M
RAPIDO 50180/40130/60130/6090/7045
BHS/BBS 50/70/100/120
- VALOR 06: Final de carrera a encoder - en sentido antihorario hacia arriba (teniendo en cuenta la secuencia estandar de conexion de fases)
SIDONE MIDI LP40014/55012/65012/25060/45035 / SIDONE MAXXI| 75015/100010/14008/18006
RAPIDO 9090/12045/120140/18090
5. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar el ajuste y volver al campo PARAMETRO.
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

NN —

ADVERTENCIA: después de seleccionar el tipo de final de carrera digital con encoder es necesario cortar el suministro de energia
(desconectando el enchufe o apagando el interruptor principal) y luego conectarlo de nuevo a fin de permitir la comunicacién entre el
codificador y la central.

NOTAS IMPORTANTES: siga los requisitos de instalacion de los motores GAPOSA. Por ejemplo, si un motor con encoder se instala de
manera que se invierte la direcciéon del encoder, no va a funcionar correctamente y puede poner en riesgo las personas y/o las cosas
GAPOSA se exime de cualquier responsabilidad por las consecuencias de una instalacion no realizada de acuerdo con estas instruccio-
nes.

Después de la seleccion del tipo de final de carrera con encoder, es necesario continuar con el ajuste de los finales de carrera (ver
seccion 9.1).
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9.1_FINECORSA AD ENCODER

Compruebe que la unidad de motory el control estan conectados como se muestra en la seccion 4.2.
Siguiendo las instrucciones de la seccion 8.1, seleccionar el valor 05 0 06 en el pardmetro 11 en relacién al motor GAPOSA utilizado.

En este caso el LED D15 parpadeard 2 veces hasta que se fijen los finales de carrera.

En caso de que el LED D15 parpadee una sola vez, es necesario comprobar la correcta conexion entre el encodery la central y que el
procedimiento de tipo de seleccidn del final de carrera es correcto, como se muestra en el apartado 8.1 que incluye el cierre de la unidad
después de la etapa de seleccion en el caso de encoder GAPOSA estandar.

Notas:

la funcion de posicion intermedia no puede activarse durante la programacion (parametro 16)-parrafo 16;

la fotocélula en el marco de la puerta no puede ser activa durante la programacion (31);

Al cambiar las posiciones de interruptor de limite de parametros de tiempo [parametro 51) se restablecera a la configuracion prede-
terminada de fabrica.

9.2_ AJUSTE DEL FINAL DE CARRERA DE ARRIBA (PARAMETRO 12)

1 2 3 |
| P S1 AW s1 \/, ( I l s1 AW
AY

AW/ \ /
= W>[r- - W] LN / >lr= —a @i
@83/ S2 TER R 533/ S2 TER N

. Siguiendo el procedimiento de gestion de PARAMETROS y VALORES descrito en el apartado 5.3, seleccione el PARAMETRO 12

. Acceda al campo VALOR presionando STOP (S1). El campo valor muestra el simbolo intermitente

. Pulse el botén STOP (S1), una vez mas y la unidad mostrara el mensaje esta listo para mover la puerta

. Utilice los botones ARRIBA (S2) y ABAJO (S3) para llegar a la posicion exacta del final de carrera de arriba.

. Pulse el botén STOP (S1) para confirmar la posicion. La pantalla mostrara el simbolo "=~ "I durante 2 segundos y luego el campo
parametro comenzara a parpadear de nuevo (mostrando el nimero 12).

6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

9.3_ AJUSTE DEL FINAL DE CARRERA DE ABAJO (PARAMETRO 14)

1 2 3 A ——
4 s1 My | st \ L, (H s1 -\l \ L,

AW/
el LLSIGIRE LW T / ple- —a] e »[iIY:
@83/ S2 TER R 533/ S2 TER N

g ~LON -

. Siguiendo el procedimiento de gestién de PARAMETROS y VALORES descrito en el apartado 5.3, seleccione el PARAMETRO 14

. Acceda al campo VALOR presionando STOP (S1). El campo valor muestra el simbolo intermitente

. Pulse el botén STOP (S1), una vez mas y la unidad mostrara el mensaje esta listo para mover la puerta

. Utilice los botones ARRIBA (S2) y ABAJO (S3) para llegar a la posicion exacta del final de carrera de arriba.

. Pulse el botén STOP (S1) para confirmar la posicion. La pantalla mostrara el simbolo [t == <] durante 2 segundos y luego el campo
parametro comenzard a parpadear de nuevo (mostrando el nimero 14).

6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

g~ ON -

Una vez que la fase de programacion se lleva a cabo correctamente, el LED D15 deja de parpadear.

Si el LED D15 sigue parpadeando con una secuencia de 2 parpadeos, los finales de carrera no estan establecidos debidamente.
Una vez que los limites se establecen, para seleccionar una de las dos posiciones de final de carrera ir al pardmetro 12 6 14 como se
explicéd anteriormente.

Si el LED D15 muestra una secuencia de 4 destellos significa que la direccion de rotacion del encoder se ha introducido incorrectamente
en el parametro 11. Cambie el valor del parametro 11 eligiendo la direccion opuesta a la rotacion de acuerdo con el punto 8.1. Una vez que
el valor ha cambiado, inicie el procedimiento de ajuste de final de carrera de nuevo.
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9.4_ AJUSTAR LA POSICION DEL FINAL DE CARRERA DE ARRIBA (PARAMETRO 13)

1 2 3 . T4 5
; e
i3 = A ] "3 i | o \ll\l I/l,; I} - I\’/l-/
——— > 5 — = |z @’ KL - @P 13-
@33/ s2 7N @ss/ s2 |7 TR @;3/ S2 7N
g

N O~ O

Valor de 4 a 1: disminuye progresivamente la posicion de ARRIBA (S2)
Valor del 6 al 9: aumenta progresivamente la posicion de ARRIBA (S2).

El rango de ajuste es max + 0,8% del recorrido de la puerta.

Si el valor no puede cambiar puede volver al campo parametro presionando el botén STOP (S1)

. Después de modificar el VALOR pulse el botdn STOP (S1) para confirmar: la pantalla mostrara
. Puede probar la posicion de la puerta moviéndola a través de los botones ARRIBA (S2) y ABAJO (S3).

. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar el ajuste y volver al campo PARAMETRO.

. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

9.5_ AJUSTAR LA POSICION DEL FINAL DE CARRERA DE ABAJO (PARAMETRO 15)

. Siguiendo el procedimiento de gestion de PARAMETROS y VALORES descrito en el apartado 5.3, seleccione el PARAMETRO 13
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1). El simbolo del campo valor parpadea
. Use los botones ARRIBA (S2] y ABAJO (S3) para cambiar el valor:

1 2 3 | & ] —
= = e .
1g: S1 AW whl 37 st L, ﬂ s1 :\::/-"
e — > 5 | =—— ¢ > KL - 4=E
@33/ s2 7 @33/ s2 |7 N @33/ s2 AER
g

N o~ o1

Valor de 4 a 1: disminuye progresivamente la posicion de ABAJO (S3)
Valor de 6 a 9: aumenta progresivamente la posicion de ABAJO (S3).

El rango de ajuste es max + 0,8% del recorrido de la puerta.

Si el valor no puede cambiar puede volver al campo pardmetro presionando el boton STOP (S1)

. Después de modificar el VALOR pulse el botén STOP (S1) para confirmar: la pantalla mostrara
. Puede probar la posicién de la puerta moviéndola a través de los botones ARRIBA (S2) y ABAJO (S3).

. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar el ajuste y volver al campo parametro.
. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

. Siguiendo el procedimiento de gestion de PARAMETROS y VALORES descrito en el apartado 5.3, seleccione el PARAMETRO 15
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1). El simbolo del campo valor parpadea
. Use los botones ARRIBA (S2) y ABAJO (S3) para cambiar el valor:

9.6_ RETARDO ANTES DE LA ALARMA DE PERDIDA DE POSICION DEL ENCODER (PARAMETRO 81)

1 2 B 4 B 6
ON \ gi: s1 s 00| s A ON
gl JHHE — > L —— Do
D s3/|@ s2 7N s3/ @ s2 7N

1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitoslPARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 81
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

(&3]

- VALOR 00: 1 seg.
- VALOR 01: 2 seg.
- VALOR 02: 4 seg.

- VALOR 03: 4 seg. Después de la opergcién sin cambiar la posicion del codificador, la puerta se detiene y el cédigo de error [E:09] se
restablece automaticamente. jATENCION! Si se selecciona el valor 03, no se realiza ninguna supervision de limites.

. Pulse botdn STOP (S1) para confirmar el VALOR seleccionado y volver al campo PARAMETRO.
. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.
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10_ MODO DE FUNCIONAMIENTO (PARAMETRO 01)

La central esta pre-configurada en modo de control de hombre presente (parametro 01, VALOR 01).
Es posible, sin embargo definir diferentes modos de funcionamiento mediante la modificacion del valor del pardmetro 01:

hombre presente en la abertura; hombre presente en el cierre

TR T
HI-HT (poner un puente entre los bornes 23y 24 en el Terminal X 3 si hay un costo para mévil)

A1.7 = impulsivo en la abertura; hombre presente en el cierre

Hi-HE (poner un puente entre los bornes 23y 24 en el Terminal X 3 si no hay ninguna Costa movill;

[/1:013 impulsivo en la abertura; impulsivo en cierre; Se requiere cuando se utiliza el médulo RADIO QCMR500-opcional
004 Sinuso

Advertencia: se recomienda activar el modo de funcionamiento continuo sélo después de haber completado la configuracion y ajustes
de la central. En particular, durante el ajuste y modificacion del final de carrera mecanico cambie el ajuste de seleccion siempre en
modo de funcionamiento de hombre presente.

Durante el ajuste y modificacion de los finales de carrera por encoder, la central sdlo permitira el modo de trabajo de hombre presente.

11_TIEMPO DE TRABAJO (PARAMETRO 51)

EL PARAMETRO 51 define el tiempo de trabajo de la puerta. jADVERTENCIA! EL parametro predeterminado es de 02 Esto quiere decir un
tiempo de trabajo de 40 segundos. Para desactivar o modificar el tiempo de trabajo, siga este procedimiento:

1 2 3 4 5 6
51 s1 AL OO 82 st (ML,
eyl a9 C1-
— > SLiL ——— L§ > T
@33/ s2 7N @33/ S2 7
1

. Cierre la puertay se detendra en el final de carrera de abajo.
. Siguiendo el procedimiento de gestion de PARAMETROS y VALORES descrito en el apartado 5.3, seleccione el PARAMETRO 51
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1). El campo VALOR parpadea.
. Use los botones ARRIBA (S2) y ABAJO (S3) para cambiar el valor:
- Valor 00: Funcion inactiva
- Valor 01: tiempo de trabajo de 20 seg
- Valor 02: tiempo de trabajo de 40 seg (default)
Valor 03: Activa la funcion de auto aprendizaje para determinar el tiempo de trabajo (ver 11.1).
- Valor 04: tiempo de trabajo 60 seg
5. Pulse botén STOP (S1) para confirmar el VALOR seleccionado y volver al campo PARAMETRO.
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

NN -

Al seleccionar un tiempo de trabajo, la central verifica si cuando la puerta se mueve, el tiempo excede del valor predeterminado: si
esto sucede, la puerta se detendra y en la pantalla aparecera el cédigo de error .

11.1_ AUTO APRENDIZAJE DEL TIEMPO DE TRABAJO

Precaucion: Para utilizar esta funcion los finales de carrera deben estar ya ajustados.

1 2 3 4 5 3
S5 S1 \i_‘”/_l O st ML, s2 \/,

1 S W D00 = e RUN | W | >[5
%33/ s2 7N @sa/ s2 7N - TS

. Cierre la puerta y se detendra en el final de carrera de abajo
. Siguiendo el procedimiento de gestion de PARAMETROS y VALORES descrito en el apartado 5.3, seleccione el PARAMETRO 51
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1). El campo VALOR parpadea.
. Use los botones ARRIBA (S2) y ABAJO (S3) para seleccionar el VALOR 03
. Pulse botdn STOP (S1) para confirmar. La centrale, La central, que muestra esta lista para mover la puerta
. Con el botén ARRIBA (S2) mueva la puerta desde la posicién cerrada a la posicién abierta sin interrupciones.

Una vez que se alcanza el final de carrera de arriba, la puerta se detiene, deja de parpadeary la pantalla

volverd automaticamente al campo de parametro.

7. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

o~ 01T~ WN —
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12_ CIERRE AUTOMATICO (PARAMETRO 32)

El Pardmetro 32 permite el modo de funcionamiento de cierre automatico después de un periodo de tiempo seleccionable.
Importante: EL parametro 32 es visible y accesible sdlo si el parametro 01 se ha fijado en el modo continuo

1 2 3 4 5 6
ON \/, 3c: s1 AL 0O st ML, ON
Bl oo 00 | === | e [F200] | ——— | M]3
s s3/|@ s2 7N s3/ @ s2 7S
1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicion ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 32
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- Valor 00: inhibe el cierre automatico;
- Un valor mayor de 0 (del 1 al 990) ndica el nUmero de segundos de espera antes de la activacion de cierre automatico:
NOTA: De 0 a 99 el cambio es en segundos mediante el uso de los botones de abrir y cerrar.
Mas del 99 el cambio es en 10 segundos y el valor parpadeara rapidamente: por ejemplo, el valor 18 corresponde a 180 segundos,
el valor de 19 a 190 segundos ...
Si se mantiene presionado el boton OPEN el valor cambiara rapidamente
5. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

Advertencia: la funcion BLOQUEO impide el cierre automatico cuando se activa. Para mas detalles ver la seccion 15 (BLOQUEO)

13_FUNCION “CAR WASH” (PARAMETRO 33)

La cuenta atras del tiempo de cierre automatico sélo se inicia si la fotocélula ha estado activada durante un tiempo superior al “tiempo de
fotocélula activa”. La puerta debe estar completamente cerrada antes del inicio de un nuevo ciclo.

1 2 3 4 5 6
ON \ J3: s1 L 00| s VL, ON
gl »\00: — > UL —— >l -
s S3/[@ s2 70N s3/ @i s2 S
1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los dl'gitos’PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 33
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 00: funcién no activa
- VALOR 01: Tiempo de fotoactivacién en 0,1 s [por ejemplo, 15 =1,5s). Ajustable de 1 a 30 unidades - de 0,1sa3,0s.
5. Pulse botdn STOP (S1) para confirmar el VALOR seleccionado y volver al campo PARAMETRO.
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.
14_ CIERRE FORZADO (PARAMETRO 34)
Sélo si la funcidn “car wash” esté seleccionada en el parametro 33
1 2 3 4 5 6
JY: S1 AW OO0 | s1 WL, ON
iyl -
— > Sy — >l 75-
s3/ @ s2 7N s3/|@ s2 7S
1234

1.
2.
3.

Portare la porta in posizione di finecorsa di discesa.

Siguiendo el procedimiento de gestion de PARAMETROS y VALORES descrito en el apartado 5.3, seleccione el PARAMETRO 34
Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1). El campo VALOR parpadea.

Use los botones ARRIBA (S2) y ABAJO (S3) para cambiar el valor:

- Valor 00: funcién no activa

- Valor 01: Cierre forzado después de 2 min (aunque no se haya activado la fotocélula)

- Valor 02: Cierre forzado después de 5 min (aunque no se haya activado la fotocélula)

- Valor 03: Cierre forzado después de 10 min (aunque no se haya activado la fotocélula)
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- Valor 04: Cierre forzado después de 20 min (aunque no se haya activado la fotocélula)
4. Pulse boton STOP (S1) para confirmar el VALOR seleccionado y volver al campo PARAMETRO.
5. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

15_ BLOQUEO (PARAMETRO 36)

Si estd activada la funcion de bloqueo, se detiene el cierre automatico, para evitar asi el cierre de la puerta.

La cuenta atras en la pantalla muestra el valor pre-establecido del tiempo de espera. Para activar la funcién de bloqueo, con la puerta en
el final de carrera de ARRIBA (S2), mantenga pulsado el botén STOP o el botén de parada de emergencia durante mas de 5 segundos.
Para desactivar el modo de bloqueo, pulse el boton CIERRE. En caso de que desee desactivar la funcion de bloqueo, elige el valor 00 en el
parametro 36.

iATENCI(')N! El parametro 36 es visible y seleccionable solo si el cierre automatico ha sido seleccionado en el parametro 32.

Para activar la funcion de bloqueo:

1 2 3 A 5 3
ON \ 1, J5: $1 L 00 s1 WL, ON
s s3/|@ s2 70N s3/ @ s2 S
1234 1234

. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 36
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- Valor 00: funcién no activa
- Valor 01: funcién activa
5. Pulse botén STOP (S1) para confirmar el VALOR seleccionado y volver al campo PARAMETRO.
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

16_ POSICION INTERMEDIA (PARAMETRO 16)

NN —

Es posible establecer una posicion intermedia de la puerta mediante el parametro 16.
El valor pre-configurado de fabrica es 00, que excluye esta funcion.
El uso difiere segun el tipo de final de carrera: mecanico o con encoder.

16.1_ POSICION INTERMEDIA CON FINALES DE CARRERA MECANICOS

Con final de carrera mecanico la posicién intermedia se determina mediante un microinterruptor auxiliar en ensamblado en el motor (una
de las dos levas amarillas) que debe conectarse a los terminales 15y 16 del terminal X3.
En este caso el PARAMETRO 16 debe ser seleccionado con un valor de 01.

1 2 B 4 5 6
ON \ 'E: s1 L 00 | s1 5\ L ON
EI »|00: —— > Sl ——— > /5
s s3/|@ s2 7N s3/ @ s2 S

1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los dl'gitos,PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 16
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

- VALOR 00: funcién no activa

- VALOR 01: Posicion intermedia determinada por el microinterruptor auxiliar
. Pulse botdn STOP (S1) para confirmar el VALOR seleccionado y volver al campo PARAMETRO.
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

[$)]
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16.2_ POSICION INTERMEDIA CON FINALES DE CARRERA POR ENCODER

Con finales de carrera por encoder, la posicion intermedia se puede utilizar mediante un selector o un botdn adicional.
En este caso el PARAMETRO 16 debe ser seleccionado con valor 00.

Si utiliza un selector, éste debe conectarse a los terminales 15y 16 del X3.

Si se abre el contacto del selector, se inhibe el uso de la posicion intermedia.

Si se cierra el contacto del selector, pulsando el botén UP, la puerta se detiene en la posicion intermedia.

La posicion intermedia se puede ajustar estableciendo el pardmetro 16 entre valores de 02 a 07 obteniendo un cambio progresivo de la
posicion intermedia del 50% al 75% del recorrido.

1 2 3 A 5 3
i \/, 5 st au O st VL, ON
8oL o0 e We[EB0] ———— WeJiE] | B
s s3/|@ s2 7N s3/ @ s2 7S
1234 1234

1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicion ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 16
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 02: Posicion intermedia al 50% del recorrido
- VALOR 03: Posicion intermedia al 55% del recorrido
- VALOR 04: Posicidn intermedia al 60% del recorrido
- VALOR 05: Posicidn intermedia al 65% del recorrido
- VALOR 06: Posicion intermedia al 70% del recorrido
- VALOR 07: Posicion intermedia al 75% del recorrido
5. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

Si esta usando un boton adicional, éste debe conectarse a los terminales 15y 16 del X3.

En este caso el boton UP permite la apertura de la puerta hasta la posicion limite de subida.

Mientras que, para mover la puerta a la posicion intermedia tiene que pulsar el botdn adicional.

La posicion intermedia se puede determinar estableciendo el parametro 16 con valores de 08 a 13 con un cambio progresivo de la posi-
cién intermedia de 50% al 75% del recorrido:

- VALOR 08: Posicion intermedia al 50% del recorrido
- VALOR 09: Posicion intermedia al 55% del recorrido
- VALOR 10: Posicién intermedia al 60% del recorrido
- VALOR 11: Posicion intermedia al 65% del recorrido
- VALOR 12: Posicidn intermedia al 70% del recorrido
- VALOR 13: Posicion intermedia al 75% del recorrido

16.3_ CIERRE AUTOMATICO DESDE LA POSICION INTERMEDIA (PARAMETRO 17)

Puede configurar el cierre automatico, incluso desde la posicion intermedia programando el parametro 17.

1 2 3 4 5 [3
ON \ R s1 L\ 00 | st WL, ON
s s3/|@ s2 7N s3/ @ s2 S
1234 1234

Activar la funcién de cierre automatico (parrafo 12)
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 17
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 00: Cierre automatico (desde la posicion intermedia) no activa
- VALOR 01: Cierre automatico (desde la posicidn intermedia) activa
. Pulse boton STOP (S1) para confirmar el VALOR seleccionado y volver al campo PARAMETRO.
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

ol
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17_ DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
17.1_FOTOCELULAS (PARAMETRO 31)

CONSULTE LAS INSTRUCCIONES DE FOTOCALULAS PARA LA ALIMENTACION DE DC.

Esta disponible una alimentacion de 24V DC para las fotocélulas de seguridad:

- Terminal 20 de X3 para el positivo

- Terminal 19 de X3 para la masa.

{ATENCION! Tanto el transmisor como el receptor de las fotocélulas deben estar conectados a los mismos terminales.

Precaucion: No conecte la fuente de alimentacion en el terminal 18de 24V en vez de en la terminal 20 del X3 dedicada a las fotocélulas,
de lo contrario el ciclo de prueba de las fotocélulas falla y se muestra en la pantalla el codigo de error Impidiendo que la central
funcione.

En caso de una conexion incorrecta, restablezca las conexiones correctas y pulse stop para iniciar un nuevo ciclo de prueba.

En cuanto a las sefales, los cables del receptor (normalmente cerrados) deben estar conectados a los terminales 21y 22 de X3.

Através del parametro 31 se puede programar la central con el tipo de conexion que se va a seleccionar, con el fin de activar las funcio-
nes de prueba correspondientes.

Esta prueba permite a la central comprobar constantemente cortocircuitos o fallos que puedan comprometer la seguridad del aparato.
Asi, la prueba permite garantizar la seguridad, incluso en caso de fallo Unico como es requerido por las normas EN13241-1y EN-12453.

1 2 8 4 5 [3
ON \ 34 s1 \ 00l s WL ON
ﬂ >EL: = W 00 | ——— > T
s s3/ [ s2 7N s3/ @ s2 7S
1234 1234

. Poner elinterruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 31
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 00: No hay fotocélulas conectadas
- VALOR 01: Conexidn la fotocélulas 1 en la entrada en X12
- VALOR 02: Conexion la fotocélulas 2 en la entrada en X3
- VALOR 03: Conexion la fotocélulas 1y 2
5. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

17.1.1_ FOTOCELULAS ADICIONALES MONTADAS EN EL MARCO DE LA PUERTA (S6LO CON FINALES DE
CARRERA DE ENCODER).

NN —

Una vez seleccionado el valor correcto de los parametros, se puede acceder al modo de funcionamiento pulsando STOP. La posiciéon de
la fotocélula se memoriza pasando de la posicidn cerrada a la posicion abierta. La puerta se detiene cuando la fotocélula deja de estar
bloqueada y la central vuelve automaticamente al nimero de parametro.

Seleccionar con los botones ARRIBA (S2] / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 04: Fotocélula 1 conectada y montada en el marco de la puerta
- VALOR 05: Fotocélula 2 conectada y montada en el marco de la puerta
- VALOR 06: Fotocélulas 1y 2 conectadas y fotocélula 1 montada en el marco de la puerta
- VALOR 07: Fotocélulas 1y 2 conectadas y fotocélula 2 montada en el marco de la puerta

Instale fotocélulas de seguridad adicionales en el carril de la puerta para proteger las fotocélulas del sol y de los golpes.

Tras la instalacion, las fotocélulas se desconectan automaticamente cuando la puerta pasa el haz de luz.

Evite montar el receptor de la fotocélula en el lado de la puerta donde el sol incida directamente sobre el sensor cuando el sol esté
bajo.
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17.1.2_ TIEMPO DE INVERSION DE LA FOTOCELULA (PARAMETRO 53)

Atencion: Para utilizar esta funcion, es necesario haber ajustado previamente los finales de carrera.

1 2 3 4 5
\ I, 53: s1 L U0 st N LL
gl > L0 ——— @; iy | = @b 54:
1 s @ss/ S2 7N @Dsa/ S2 7S
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicion ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1). Il campo VALORE 53 lampeggera.
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

- VALOR ...: Tiempo de inversion de la foto en 1/100 seg. 0,05 - 0,99 seg. (Ejemplo: 30 = 0,30 seg.)

ol

. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

17.2_ BANDA DE SEGURIDAD (PARAMETRO 21)

Conexion de la banda de seguridad: en caso de ser banda resistiva del 8k2 ohm o banda neumatica, conecte los cables a los terminales 23

y 24 de X3;

En caso de banda de seguridad optoelectrdnica, conecte los cables a los terminales 25, 26 y 27 de X3 (respetando el orden de los colores].

Advertencia:

¢ sise elige la banda de seguridad optica (VALOR 03) los terminales 23 y 24 NO tienen que estar conectados mediante un puente.

¢ si NO desea utilizar una banda de seguridad, seleccione el valor 21:01 y conecte con un PUENTE los terminales 23 y 24 del conector
X3. En este caso, los terminales 25, 26 y 27 de X3 no deben conectarse.
¢ la banda de seguridad debe estar instalada antes de la seleccion del parametro 21, pero no debe estar activada. Si esto no se hace

de esta forma, en la central se muestra una seial de error y en la pantalla aparece el codigo mismo sucede si se elige un
parametro que no coincide con los terminales conectados.

Através del PARAMETRO 21 se puede seleccionar el tipo de banda de seguridad.

1 2 3 4 5
\ 2i: s1 N OO | st L,
el o)ogin] | o==— | We[2F00] | ==  ms]er
1 s @33/ S2 7N @ss/ S2 7S

1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 21
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 01: PNE / DW neumatica
- VALOR 02: banda de seguridad resistiva de 8k2 ohmios
- VALOR 03: banda optoelectrdnica
- VALOR 04: Especial LP / DW neumética

- VALOR 05: Borde inaldmbrico con funcién de prueba en X20

- VALOR 06: Cortina dptica con salida OSE

5. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

Notas:

¢ el borde movil real debe estar conectado pero no activado antes de este ajuste.

Si el controlador ha observado una seleccion de borde incorrecta, la pantalla muestra .

e Cuando se ha elegido 03 o 06, no debe conectarse nada a los terminales 23-24 de X3.
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17.3_ COSTA DE SEGURIDAD SECUNDARIA (PARAMETRO 23)

Conexion de la banda de seguridad segundaria: en caso de banda de tipo resistivo 8k2 ohm o de tipo neumatico conectar los conductores
de la banda a los terminales 3y 4 del conector X20;

CUIDADO: la banda tiene que ser conectada antes de la seleccion del PARAMETRO 23, pero no tiene que ser activada.

Si esto ocurre, el control devuelve un signal de error mostrando el cédigo [ER_]. Lo mismo ocurre si se elige un parametro que no cor-
responde a los terminales conectados.

A través del PARAMETRO 23 es posible determinar el tipo de banda segundaria utilizada en la puerta.

1 2 B 4 B
ON \/, 2d: s1 AL 0| s Ll ON
gl >0 — > T ==
s s3/ [ s2 7N s3/ @ s2 7S

1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitoslPARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 23
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

ol

- VALOR 00: ninguna banda de seguridad segundaria conectada
- VALOR 01: la banda de seguridad segundaria trabaja en paralelo con la banda primaria*/**
- VALOR 02: la banda de seguridad segundaria se activa durante el abertura deteniendo la puerta*

- VALOR 03: a banda de seguridad segundaria para el movimiento de la puerta que se cierra, reversandolo en abertura*
. Pulse el botdn STOP (S1) de nuevo para confirmar
. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

la banda de seguridad segundaria tiene que ser del tipo PNE/aire o 8k2 y todavia del mismo tipo de la banda de seguridad primaria.

Si el parametro 88:03 (cierre eléctrico) ha sido configurado, no es posible conectar una banda de seguridad segundaria.

** para la funcion de anticizallamiento conectar una fotocélula en lugar de la banda de seguridad.

17.3.1_ TIEMPO DE INVERSION DE LA COSTA MOVIL (PARAMETRO 52)

1 2 3 4 5
ON \ c2: st LI 00 | st AL ON
m ’ EIL-" : G_A—i ’ . L’ Ly I—A_l ’ 5!: .
s s3/|@ s2 7N s3/ @ s2 7S

1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicion ON, los dl'gitoslPARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 52
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

- VALOR 00: el tiempo de retroceso se ajusta al minimo 0,004 seg.

- VALOR > 00: Tiempo de inversion de la costilla mévil en 1/100 seg. 0,00 - 0,99 seg. (Ejemplo: 01 = 0,01 seg.)
5. Pulse el boton STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

18_ REACCION AL ERROR DE FOTOCELULA O DE NERVIO MOVIL (PARAMETRO 02)

Mediante el PARAMETRO 02 es posible determinar el comportamiento de la compuerta como consecuencia de un error en la fotocélula o

nervio movil.
1 2 3 A 5
ON \ 0o s1 AW 0 st WL, ON
Beleld|opoii0] | === | e [02:00] | ———— | o]0
s S3/[@ s2 70N s3/ @i s2 S
1234 1234

1.

Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear

20



w

5.
6.

. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 02
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

- VALOR 00: La puerta no puede cerrarse en modo hombre presente.
NOTA. Con un cédigo especial es posible cerrar la puerta una vez en modo hombre presente: mantenga pulsado STOP (S1) mientras
pulse, en secuencia, 222111 (donde 2 corresponde al botén ABAJO (S3) y 1 al botén ARRIBA (S2))

- VALOR 01: la funcién hombre presente esta activada.

ADVERTENCIA: NO UTILICE EL VALOR 01 CUANDO HAYA INSTALADO UN DISPOSITIVO CON SENAL DE CIERRE CONSTANTE.

EL USO DEL VALOR 01 ES POR CUENTAY RIESGO DEL CLIENTE

Pulse el botéon STOP (S1) de nuevo para confirmar
Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

19_ AUX (relé K3 - Max 230Vac/5A) (PARAMETRO 88)

Através del PARAMETRO 88 es posible determinar el comportamiento del relé K3.

1

2

I, BE:
’-'_' —

o @33/ s2

@ >

3

S1

@y»

W

=
ey

//\\

4

-
Lrn

——

@?ﬂ S2

NN -

5.
6.

- VALOR 01: relé activo cuando la puerta es en posicion final de carrera bajada
- VALOR 02: relé activo cuando la puerta es en posicion final de carrera subida

- VALOR 03: relé utilizado para el cierre eléctrico.
Pulse el botdn STOP (S1) de nuevo para confirmar
Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 88
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 00: relé activo cuando la puerta es en movimiento

20_ MODULO RECIBIDOR RADIO ADICIONAL QCMR500 (OPCIONAL) - “GO FUNTION” (PARAMETRO 35)

ATENCION: EL QCMR500 en combinacion con el QC500 inhibe el uso de la segunda fotocélula en la regleta X12 entrada FOTO1

-~ -~
o - Srm -~

BleleleeeTo] ]

La central puede ser controlada via radio a través del transmisor QCTE, permitiendo la memorisacion de 1997 cddigos radio. El transmisor

QCTE tendra que ser combinado al médulo recibidor radio QCMR500 ya conectado al slot X7 (ver pagina 6).

Para la conexion del modulo a la central y para la combinacion del mddulo con el transmisor, ver las instrucciones adjuntas al moédulo
QCMR500.

NOTA: El modo de funcionamiento debe ser:

{11:I 3 impulsivo en la abertura; impulsivo en cierre;
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Ur"na vez insertado el médulo QCMR500, es posible programar su funcionamiento gracias al PARAMETRO 35 (el parametro 35 es visible
SOLO si la fotocélula esta activa a través del parametro 31):

1 2 B 4 5 6
ON \ /5 s1 L 00| st AL, ON
gl »|00: — > Ll — >l a5
s s3/|@ s2 7N s3/ @ s2 S

1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los dl'gitos,PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 35
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

- VALOR 00: LOGICA DE FUNCIONAMIENTO GENERAL
el signal del transmisor siempre manda la abertura, a menos que la puerta ya esté toda abierta, en este caso manda el cierre.
- VALOR 01: LOGICA DE FUNCIONAMIENTO GENERAL + STOP
el signal para el movimiento de la puerta SOLO en abertura.
- VALOR 02: LOGICA DE FUNCIONAMIENTO SOLO ABERTURA
el signal del transmisor SOLO activa el abertura de la puerta. Si la puerta se cierra, el signal invierte el movimiento hasta la posicion
final de carrera subida.
- VALOR 03: LOGICA DE FUNCIONAMIENTO PASO A PASO
cada vez que se activa, el signal del transmisor ejecute los mandos ABRIR > STOP > CERRAR > STOP en secuencia.
NOTA: si ha sido programado el CIERRE AUTOMATICO, durante la pausa, el signal del transmisor extende la pausa poniendo a
cero el timer del cierre automatico.
5. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

NOTA: La entrada “GO” (bornes 9-10 sobre X1) sigue la misma légica de funcionamiento seleccionada para el modulo recibidor radio
(parametro 35).

21_SOBRECARRERA (PARAMETRO 22)

Se utiliza para evitar que la puerta retroceda cuando llega al suelo antes de que se Activo el limite de cierre, por ejemplo, si hay suciedad
en la abertura de la puerta o si los cables se estiran.

El control de la banda de seguridad del interruptor neumatico PNE/DW se selecciona automaticamente cuando se activa la funcién De-
spués de la marcha. Cuando la puerta alcanza el limite de cierre, la puerta seguira cerrandose hasta que se Activo el interruptor neumati-
co PNE/DW o se supere el tiempo de funcionamiento posterior.

1 2 3 4 5 [3
ON L 22: st ) 00 | s1 WML, ON
s s3/ @ s2 70N s3/ @ s2 S
1234 1234

. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 22
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 00: no spbrecarrera*
- VALOR > 00: sobrecarrera activo - tiempo sobrecarrera 0.01 - 0.50 seg.
5. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

NN —

*Con el valor 00 no hay supervision PNE/DW

Nota: La supervision del interruptor de aire PNE/DW solo esta activa cuando la sobrecarrera esta activa con el parametro después de
22:01-50

PROGRAMACION:
Ajuste el final de carrera de cierre a unos 3-5 cm por encima del suelo. Ajuste la puerta al suelo ajustando el tiempo de funcionamiento
posterior al nivel correcto hasta que la puerta se detenga en la sefal PNE/DW de la lista de seguridad.
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22_ TENSADO DE LOS CABLES (PARAMETRO 29)

Se utiliza para evitar que el cable se suelte cuando la puerta esta cerrada. Funciona como un pequefo tiempo de recuperacién cuando la
puerta se detiene en el limite de cierre.

1 2 3 4 5 6
ON \ 29: st S 00 st WL ON
m ’ EIL-" : G_A—i ’ =0 L’ l—’\_l ’ !_j .
s s3/[@ s2 7N s3/ @ s2 7S

1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicion ON, los dl'gitoslPARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 29
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

5.
6.

- VALOR 00: Sin tensado

- VALOR 01: tensado per 5 mS

- VALOR 02: tensado per 10 mS

- VALOR 03: tensado per 20 mS

- VALOR 04: tensado per 30 mS

Pulse el botdn STOP (S1) de nuevo para confirmar

Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

23_CONTADOR DE CICLOS (PARAMETRO 58)

Utilice el contador de ciclos para realizar los intervalos de mantenimiento de las puertas.

1 2 3 4 5 o L\ 3
ON \ =T Tz ’ ON
v S50 s1 r\”/_' S i
o[ (e B
\

/

N S1
1234 71T\ @83/ 52 @53/ 52 @' 1234

NN -

5.

6.

. Poner elinterruptor DIP 1 (S4) en la posicion ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 58

. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)

. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

- VALOR 00: Utilice el contador de ciclos para realizar los intervalos de mantenimiento de las puertas.

- VALOR 01: 15 ciclos de apertura antes del mantenimiento (sélo prueba)

- VALOR 02: 5000 ciclos de apertura antes del mantenimiento

- VALOR 03: 10000 ciclos de apertura antes del mantenimiento

- VALOR 04: 20000 ciclos de apertura antes del mantenimiento

Pulse el botdn STOP (S1) de nuevo para confirmar

NOTA: Mantenga pulsado STOP (S1) durante 2 segundos para reiniciar la cuenta atras del ciclo. La pantalla muestra
Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

23.1_ ACCION PARA LA CONSECUCION DE CICLOS (PARAMETRO 59)

Permite elegir la accidn por defecto cuando se alcanza el nimero de ciclos elegido.

1 2 3 4 B 6
ON \ 1, 5g: s1 L 00 | st ML ON
El >0 — > | | e > 55:
s s3/|@ s2 7N s3/ @ s2 7S

1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los dl'gitos,PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 59
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

ol

- VALOR 00: cuando se alcanzan los ciclos, la pantalla muestra
- VALOR 01: cuando se alcanzan los ciclos, el modo de funcionamiento cambia a hombre presente y la pantalla muestra

. Pulse el botdn STOP (S1) de nuevo para confirmar
. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.
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24_ FUNCION ESPECIAL DE APERTURA Y CIERRE (PARAMETRO 84)

1 2 3 /A 5 6
\ AY: S1 AW/ O st WML,
N s3/[@ s2 7 N s3/ @ s2 7N

1 I\ I\ I\ 1

. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
. Con las teclas ARRIBA (52) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 84
. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 00: Funciones especiales desactivadas. Funciones normales de aperturay cierre.
- VALOR 01: Funcion especial de apertura. Sefial de apertura con prioridad maxima.
La puerta se abre completamente aunque se pulse el boton STOP (por ejemplo, en caso de incendio).
- VALOR 02: Funcion especial de cierre. Senal de cierre con prioridad maxima.
La puerta se cierra completamente aunque se pulse el botén STOP (por ejemplo, en caso de incendio).
5. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.

25_ CONEXION DE LA LAMPARA DE CORTESIA / DESTELLOS (230Vac con intermitencia)

NN —

Atencion: conexion no valida en configuracion de conexion 3~230V.
En este caso, utilice el médulo adicional QCLSM que debe conectarse a X8 (véase fig. 2)
Nota: Para utilizar correctamente el modulo QCLSM, consulte su manual de instrucciones.

X17 No | O
NC |
CoM | O
\/ L S
L1L2L3 N =M= om| | IS
X1 DI B o~
X8 | S
(fig. 2)

26_ MODULO ADICIONAL QCLSM (OPCIONAL) (PARAMETRO 75)

El ajuste de las funciones para el mddulo de relés se realiza con los parametros 75y 76. El parametro 75 es para AUX4 y el parametro 76
es para AUX5. Los modos de funcionamiento son similares para los parametros 75y 76 (75 se muestra a continuacion).

1 2 3 A 5 3
\ n5: s1 AW OO0 s1 WL,
El S ———— W0 | ——— > 75:
N s3/ @ s2 7N s3/ @ s2 AN

1 I\ I\ I\ 1

1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitos PARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 75

3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)

4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
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ON cuando la banda de seguridad esté activada o cuando
OIT Sin funcién ™ se produce un error de prueba de seguridad en la banda
de seguridad
~n Funcién intermitente de advertencia y ON cuando la =t Intermitente en caso de aviso y apagado en caso de
Y puerta esta en funcionamiento '™ puerta en funcionamiento
ON justo antes y para posicion final abierta Ajuste
{12 Funcién intermitente con advertenciay ON {8 mediante pardametro 91 parrafo 261 (sélo limites
electrénicos)
{121 ON con aviso y en funcionamiento == ON para posicién final abierta
T4 ON con impulso de 1 seg con mando Abrir ' ON paraimpulso de 1 seg cada vez que arranca el motor
ON para limite abierto y 2 minutos después de parada en
- pu | g
{15 ON por error (LED D15) C3 |imite Abierto
S -~ Senal de salida alternativa para la banda de seguridad
- g
v ON para posicion final ABIERTA EM inaldmbrica (parametro 21:05)
A S = ON por impulso de 2 seg cuando se alcanza el limite
11’1 ON para posicion final CERRADO = .
Abierto
OFF para posicidon final ABIERTO, todas las demas .
o pu ]
YU situaciones ON co Rele OFF
OFF para posicion final CERRADO, todas las demas .
[y} p
09 cituaciones ON Z'E ON al abrir la puerta
ON justo antes y para posicién limite CERRADO Ajuste
{2 mediante pardmetro 92 parrafo 262 (sélo limites electré- 30 ONalcerrar la puerta
nicos)
(= ON para marcha +0,4 seg. de retardo anadido antes y —-; ON al alcanzar el intervalo de mantenimiento (pardmetro
7 después de la marcha LY.
w1 ON cuando el motor esta en marcha (por ejemplo, relé o ON cuando sefal fotocélula OK Apagado cuando se
"1 de freno) =12 interrumpe el haz fotografico
IS ON cuando el motor no est4 en marcha 43 ON al subir o bajar la puerta
{E ON cuando el motor estd en marcha y en limite abierto

SOLO PUEDEN UTILIZARSE CUANDO SE SELECCIONAN ADVERTENCIAS EN LOS PARAMETROS 75 0 76:

i
i

Retardo de arranque temporizado (ajustable de 1a 10 Ajuste del tiempo de aviso de direccion de cierre
seg.), en ambos sentidos, aviso de relé en sentido de na (ajustable de 0 a 120 seg. - mas de 100 en pasos de 10
cierre seg.)

26.1_ AJUSTE DE APERTURA (MODULO DE RELE) (PARAMETRO 91)

Ajuste del pardametro 75/76:19 del médulo de relé

1 2 B 4 B 6
ON \ ol s1 S 00| s1 AL, ON
gl >0 — O L —— > 5
s s3/ @ s2 7N s3/ @ s2 S

1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitoslPARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 91
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado

ol

- VALOR 00: 5 % antes del limite de apertura

- VALOR 01: 10 % antes del limite de apertura
- VALOR 02: 15 % antes del limite de apertura
- VALOR 03: 20 % antes del limite de apertura
- VALOR 04: 25 % antes del limite de apertura
- VALOR 05: 30 % antes del limite de apertura
- VALOR 06: 35 % antes del limite de apertura
- VALOR 07: 40 % antes del limite de apertura

. Pulse el boton STOP (S1) de nuevo para confirmar
. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.
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26.2_ AJUSTE DE CIERRE (MODULO DE RELE) (PARAMETRO 92)

Regolazione per il parametro 75/76:12 del modulo relé

1 2 3 4 [3
an p g2: st ML 00 st L ON
gl >0 — > | | Jc-
D s3/|@ s2 7N s3/ @ s2 R
1234 1234
1. Poner el interruptor DIP 1 (S4) en la posicién ON, los digitoslPARAMETRO comienzan a parpadear
2. Con las teclas ARRIBA (S2) y ABAJO (S3), seleccione el PARAMETRO 92
3. Acceda al campo VALOR pulsando STOP (S1)
4. Seleccionar con los botones ARRIBA (S2) / ABAJO (S3) el VALOR deseado
- VALOR 00: 5 % antes del limite de cierre
- VALOR 01: 10 % antes del limite de cierre
- VALOR 02: 15 % antes del limite de cierre
- VALOR 03: 20 % antes del limite de cierre
- VALOR 04: 25 % antes del limite de cierre
- VALOR 05: 30 % antes del limite de cierre
- VALOR 06: 35 % antes del limite de cierre
- VALOR 07: 40 % antes del limite de cierre
5. Pulse el botén STOP (S1) de nuevo para confirmar
6. Para salir del modo de configuracion, coloque el DIP 1 en OFF.
27 _CONTADORDECICLOS Y VISUALIZACION DE ERRORES
Permite visualizar el contador de ciclos realizados o el historial de errores.
1 2 3 4 5
ON { 5’ E[ E SZ _ s1 . ON
Bel» CED3 e
86 ]
123 (exemplo) 1234

1. Coloque la puerta en la posicion final hacia abajo (la puerta no se podra utilizar mientras la pantalla permanezca activa)

2. Coloque el DIP2 del selector S4 en ON.

La pantalla mostrara alternativamente la primeray la dltima cifra del nimero de aperturas realizadas.

El ejemplo muestra y = 326086 aperturas

3. Actuando sobre el boton ARRIBA (S2] se visualizaran los errores méas recientes (por ejemplo ).

Actuando sobre el botén DISCESA (S3) se visualizaran los errores mas antiguos.
Si no hay ninguno, aparece el simbolo[===-]
Al final de los 10 errores registrados, la pantalla mostrara:

Extremo superior[~~~ "]/ Extremoinf [____]

~

5. Para salir, ponga el DIP2 en OFF.

. Para realizar un RESET de error, pulse ARRIBA (S2] durante al menos 10 seg. hasta que aparezca el simbolo (|
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28_ SOLUCION DEL ERROR

OPEN (52) @] IE

STOP(s1) [ @ @

NN
O@L]
21N 2N

LED:
D15 - LED de Error. Muestra los cédigos de error

D10 - stop activo

(X3:1-2, X3:3-4, X3:28-29, X13:2-5, X2:4-5)
ELLED también esta activo en modo de prueba.
Observe pantalla el LED de Error D15

D13 - ARRIBA (S2) ACTIVO

D16 - CIERRE (S3) ACTIVO

D12 - Final de carrera de cierre activo

D14 - Final de carrera de apertura activo
D28 - Hay tension en el contactor de abrir
D29 - Hay tension en el contactor de cerrar

29 _CODIGOS DE ERROR - ERROR LED D15 - (finales de carrera electrénicos)

Parpadeo en

Explicacion del Error

Solucion del error

el LED D15
1 No hay respuesta del encoder - Revisar las conexiones
(Sin tensién de control 24Vdc) - Comprobar la tensién de 24 VCC en los terminales 18-19 de X3
2 Finales de carrera no establecidos Establecer los finales de carrera
Revisién necesaria. Error Fatal. Mueva la puerta manualmente y sin ten-
sion hasta una posicion intermedia. Cambien en el DP del modo normal
3 Motor en funcionamiento involun- al modo programacion
tario Switch n° 1. Esto borrara el error SER. Si cuando se conecta, en un se-
gundo, la puerta vuelve a funcionar de nuevo sin ninguna orden, la placa
base estd defectuosa.
C_orr;probar la seleccidn del valor del pardametro 11 (izquierda/derecha/
giro
4 Error de calculo Posible error de programacion - los dos finales de carrera son los mi-
SMos.
Error del Encoder.
5 Sin uso
6 Sin uso
Encoder: posicion fuera de rango. Reprogramar los finales de carrera
7
Encoder: incorrecta seleccion de Comprobar la seleccién del valor del parametro 11 (izquierda/derecha/
izquierda/derecha/giro giro) o reprogramar los finales de carrera
8 Encoder: fallo de voltage de fun- Comprobar la conexién y la tensidn de alimentacion
cionamiento Cambiar el encoder
g Fallo EEPROM en IC4 por el en- -OReprogramar finales de carreray conectar de nuevo (en ese orden)

cendido

- Hacer un Reset de fabrica y conectar de nuevo (en ese orden)
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30_ PANTALLA EN MODO DE FUNCIONAMIENTO

La pantalla estando en modo de funcionamiento, muestra el estado de los finales de carrera, algunos inputs o cédigos de error si existie-

sen. Cuando se conecte aparecera brevemente la version de software.

Funcionamiento GO activo

¢ Nada activo (Simbolo de 4 sillas) :
|-: ‘-: |-: |-: e La Puerta se detiene entre los limites y no L n L n (Tenga en cluefnta glueée(l)puertadsolo °¢ {)u[ede
se encuentran errores. cerrar por la funcion GO, cuando se instala
fotocélulas)
—— Fotocélula 1 activa
r _= Limite apertura activo - -= : = Fotocélula 1 son fotocélulas externas monta-
das en los tornillos del terminal X12.
Fotocélula 2 activa
L _ _: Limite cierre activo - -= : E Fotocélula 2 son fotocélulas externas monta-
das en los tornillos del terminal X3.
- - - "2 limite de apertura activo _ Banda de seguridad activa
- = == . i Seguridad listada no montada correctamente /
L__ Parada activa L seleccion incorrecta del parametro 21.
nn Pulsador abrir (OPEN]) activo m n Puerta funcionando hacia ARRIBA (S2)
Y Pulsador cerrar (CLOSE) activo L L Ouerta funcionando hacia ABAJO (S3)
Cddigo de error. Motor en funcionamiento involuntario
— Revision necesaria. Error Fatal. Mueva la puerta manualmente y sin tension hasta una posicion intermedia.
5 E i Cambien en el DP del modo normal al modo programacion
Switch n° 1. Esto borrara el error SER. Si cuando se conecta, en un segundo, la puerta vuelve a funcionar de
nuevo sin ninguna orden, la placa base esta defectuosa
Cddigo de error. Revision de la banda de
seguridad Cddigo de error. Tiempo de ejecucion
e Cddigo de error fallo de la banda de seguri- C -3 Cddigo de error. La puerta se detiene en el
- dad Compruebe si esta funcién esta activada. C-u control de tiempo de ejecucion. Véase el
Compruebe o ajuste la banda de seguridad. capitulo 1.10.
Véase el capitulo 1.5.
Codice di errore. Fotocellula
Cddigo de error. Servicio Problema en el circuito de la fotocélula.
E.nd Contador de servicio disminuye a 0 Cong (La prueba de ciclo después de la ultima
U W | . [ 1 | . >t
Restablecer para la nueva cuenta regresiva parada fallo, pulse STOP para iniciar la nueva
prueba)
Cddigo de error. Banda de Seguridad
E . DE Problema en el circuito de la banda de seguridad.
(La prueba de ciclo después de la Ultima parada falld, pulse STOP para iniciar la nueva prueba)
Codigo de error. No cambio de posicion del encoder, cuando se ejecuta una orden.
La puerta funciona, pero la posicion no estad cambiando.
La puerta se detiene después del tiempo de retardo y el error E: 09 se muestra aproximadamente 1 seg.
Posibles errores: La puerta esta bloqueada, desconectada, error de conexion del cable o el iman del encoder no
E . BE estd fijado en el eje.
Reset de EQ09: los dos finales de carrera se encontraron de nuevo por retencion en los pasos de funcionamiento.
(Si no es posible alcanzar ambos finales de carrera, los finales de carrera deben ser programados de nuevo)
Si es necesario, ajuste en el parametro 81 (tiempo de retardo)
(Pardmetro 81:03 = autoreset)
Codice di errore.
Malfunzionamento dellEEPROM
Posible error: Los finales de carrera han .
cambiado, después de que el control de la Egﬁ:)gged:necgr?gid?gg EaeEEEEPPRROOI\T
E . E'E fuerza ha sido memorizado. Reset de E20: E . E = Pruebe un borrado de fabrica o cambie el
Intenta desactivar el control de la fuerza en rocesador.
el pardmetro 41 (41:00) y después de esto P :
hacer un nuevo encendido.
[ I O o
=1y ’ = ey Err/or en 24V y/o circuito de 12V.
24 [ 12V tiene un cortocircuito o estad sobrecargado.
- 1) () |
FRIL+ 24U
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31_PARAMETER LIST

MODO DE FUNCIONAMIENTO ey > parada abierta activa. Limite electronico en 65% posicion
161 abierta.

(% |
5
£5

Mantener en marcha ABRIR - Mantener en marcha CER-

2
=

i /2 parada abierta activa. Limite electronico en 70% posicion
RAR ib:ic abiperta. o’
e -
{i:0c  Impulso ABRIR - Mantener en marcha CERRAR I5:13 Y2 parada abierta activa. Limite electrénico en posicion
= :
51:03 Impulso ABRIR - Impulso CERRAR abierta al 75%.
004  Noactivo {71:I]I]  AUTO CIERRE DESDE 2 APERTURA
7 (- i
02:00 REACCION - FALLO EN LA FOTO O EN LA LISTA DE BAN- 71:00 Noactivo
Uc- L
DAS DE SEGURIDAD (M0 Activo
n2:00 No es posible la operacidon de mantenimiento en marcha si
uc- ; : — A
falla la foto o la lista de bandas de seguridad 2! [1[] SELECCION DE BANDA DE SEGURIDAD
M <./ Esposible mantenerla marcha cuando hay un fallo en la R ]
LE-LIT ista de fotos o bandas de seguridad c'{:L{ Interruptor de aire PNE/DW
— A " 0 8k2 ohm eléctrico
!1:71]] SELECCION DE LiMITES ciibe
~1:0 3 Optico
H:00  Limites mecanicos ciba P
= Interruptor de aire LP DW especial
!1:01! Limite del codificador giro a la derecha AR P P
2 /:0J5 Bordeinaldmbrico con funcién de prueba en X20 s.out
H:0 2 Limite del codificador giro a la izquierda
'O Cortina de luz con salida OSE
H:03 Noenuso ciibb
04 Noenuso 22/l AFTERRUN
105  Encoder - giro a la derecha Z2:00 After run no activo
,’,’UE Encoder - giroa la izquierda }L-/’ﬂ After run activo —tiempo 0,01 - 0,50 Seg.
12:00 SINTONIZACION DEL LIMITE ELECTRONICO ABIERTO - Ver 2 3://// BANDA DE SEGURIDAD EXTRA
FE L instrucciones
2 3:00 Sinlista de bandas de seguridad adicionales
IR \S;INTOTIZAQION ALLARL B EE B JEg AT 1) 33:01 La lista de bandas de seguridad extra funciona en paralelo
Er instrucciones L =41 conlalista de bandas de seguridad primaria
tLi. 1~ SINTONIZACION DEL LIMITE ELECTRONICO CERRADO 33:07 La lista de seguridad adicional detiene la puerta en la
i4:00 -Ver instrucciones £ J-UE direccién de apertura
= = - 9. La lista de seguridad adicional detiene la puerta e invierte
16:00 SINTONIZACION DEL CIERRE DEL LIMITE ELECTRONICO - c3:05 un poco la direccién de apertura

Ver instrucciones

= 9:/!I] TENSADO DEL CABLE

E /][] v.ABIERTURA
i 28:00 sinfuncién de apriete del cable

00 Noactivo

Z28:I1! Tensadodel cable 5mS

1 i 1 icid i in-
I5:01 /2 parada abierta activa. Posicion controlada por microin

terruptor mecanico 25:0 7 Tensado del cable 10 mS.
. . . . " o o
I5:072 ;zbrearr;i?la abierta activa. Limite electrénico en posicion 50% 259:03 Tensado del cable 20 mS.

.M "2 parada abierta activa. Limite electrénico en posicién 55% Z5:04 Tensado del cable 30 mS.

abierto.

Y, parada abierta activa. Limite electrénico en 60% posicion J1:[/I] CONFIGURACION DE BANDA DE SEGURIDAD

abierta.

L
Q

Sin foto de seguridad conectada

ns 2 parada abierta activa. Limite electrdnico en 65% posicion
Y abierta.

Foto 1 conectada

E“
£3

oW m ;@ ;o ;o
- .
om

:L’
Y2 parada abierta activa. Limite electrénico en 70% posicién Ji:02 Foto2 conectada
abierta.
(-1

(= .mm V2parada abierta activa. Limite electrénico en posicién Ji:03 Fotoly2conectadas
=Ry ;

abierta al 75 F!:04Y  Foto 1 conectada y montada en el marco de la puerta
cA Y2 parada abierta activa. Limite electrénico en posicion 50%
{608 abierto. F!:05  Foto 2 conectada y montada en el marco de la puerta
'5:00 Y2 parada abierta activa. Limite electrénico en posicién 55% 31:05 Foto 1y 2 conectadas y foto 1T montada en el marco de la
fH-H T abierto. -y puerta
(C .1+ V2paradaabierta activa. Limite electrénico en 60% posicion 1.0 Foto 1y 2 conectadas y foto 2 montada en el marco de la
1610 abierta. S HT buerta
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REACCION DEL CONTADOR DE SERVICIO

La pantalla muestra E:04

32/l SELECCION AUTO CIERRE

32:00 sincierre automatico
<A~ Segundos1-990 (después de 99 el cambio serd en x10 de
>

segundos y el valor parpadea rapidamente)

Cambia a control de mantenimiento en marchay la pantal-
la muestra E:04

FUNCION CAR WASH

CONFIGURACION DEL MODULO DE RELE

Q

No car wash function

Sin funciones.

Tiempo de foto activa en 0,1 seg. Unidades (ej. 15=1,5
seg.) - (Ajustable 1 - 30 unidades - 0,1 seg. a 3,0 seg.)

Funcion intermitente por advertencia y ON cuando la puerta
estd en marcha.

Funcién intermitente por advertencia y en marcha.

CIERRE “FORZADO”

Ly |y

ON por aviso y en marcha.

Ly
g P g
=3 | &3
g3

Ly
Q
]

Sin funcion de CIERRE “FORZADO”

g

1 seg. impulso ON por mando ABRIR.

Ky

Cierre forzado después de 2 min. (aunque no se haya

ON por Error (LED D15).

3|03 |03 c3 (e ey ey g

S o
500 ctivado La foto). E  ON por posicién final ABRIR.
m o

Jy:07 Cierre forzado después de 5 min. (aunque no se haya i ON por posicion final CERRAR.
= T-UL activado la foto). :IJH OFF por posicién final ABRIR, resto de situaciones ON.
Jy:03 Cierre forzado a los 10 min. (aunque no se haya activado la 0o OFF por posicién final CERRADO, todas las demas
=T H T foto). "Y'= situaciones ON

= 11.7 . Cierre forzado a los 20 min. (aunque no se haya activado la 02 ON J:UStO antes ylpor,po.sicién finall c.errada. Consigna por
a4 0y parametro 92 (sélo limites electrénicos)

foto).

Ly

FUNCION GO

L

ON por marcha + 0,4 seg. de retardo anadido antes y
después de la marcha

n |

Ly
Q
(]

Funcién GO normal (sdlo es posible el cierre desde el final
de carrera abierto).

ON cuando el motor estad en marcha (por ejemplo, relé de
freno)

Ly
LM
T3

Funcién GO especial (orden de parada posible en direccion
de apertura)

ON cuando el motor no estd en marcha.

ON cuando el motor estd en marchay en limite abierto.

S I Ny

ON cuando la banda de seguridad estd activada o error de
test de seguridad en la banda de seguridad.

Intermitente por aviso y OFF por puerta en marcha.

L (oo

ON justo antes y por posicién de limite abierto. Consigna
por parametro 91 (sélo limites electrénicos)

2
anl

Ly

ON por posicion final ABIERTO

-1

i nd

5:0 Funcién GO sélo con funcién de apertura
J3-u p
35:03 Funcién GO especial: abrir - parar - cerrar - parar - abrir
p L = etc
3 E5:/]/] FUNCION INTERLOCK
SJE:00 Funciéninterlock OFF
JE:0! Funcién interlock ON

ON por impulso de 1 seg. por cada arranque del motor.

ATRLY

Ky}

-1

CONTROL DE TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO

ON por apertura y 2 minutos después de parada en final de
carrera ABIERTO.

3

Sin control de tiempo de funcionamiento

2
Ly

Senal de salida alternativa para banda de seguridad
inalambrica. (pardmetro 21:05)

LM | YL

Tiempo de funcionamiento 20 seg.

2
-1

Impulso ON durante 2 seg. al alcanzar limite ABIERTO.

Tiempo de funcionamiento 40 seg.

-1

0o

Relé OFF.

30|55 |53

Aprendizaje automatico

LYY

-1

L

ON al abrir puerta

C
£ |wfy

£

Tiempo de funcionamiento 60 seg.

ol e e el A A A A

3
L
3

ON al cerrar la puerta

L) e fwm um
n
£3
3

INVERTIR TIEMPO DE BANDA DE SEGURIDAD

Tiempo de inversion de la banda de seguridad en 1/100
seg. 0,00 - 0,99 seg. (por defecto 0,004 seg.)

3
W
Ly

ON cuando se alcanza el intervalo de servicio (parametro
58)

-1

Ky

ON por sefial Fotocélula OK. Apagado por haz fotoeléctrico
interrumpido

pAI
R AN

-3
Ly

LA
L
3
03

INVERTIR TIEMPO DE FOTO

ON al subir o bajar la puerta

Tiempo de inversion de la foto en 1/100 segundos. 0,05 -
0,99 seg. [por defecto 0,30 seg.)

=
I;;
£

INDICACION DEL TIEMPO DE RETARDO DE LA POSICION
FALTANTE DEL CODIFICADOR

58:00

CONFIGURACION DEL CONTADOR DE SERVICIO

58:00

Sin servicio del contador

o o3

oo

B!:O00 1segundo
BI:0!  2segundos
g 2 4segundos

4 segundos con rearme automatico

L E:[]! 15ciclos abiertos antes del servicio (sélo para prueba)
L E:0F 5000 ciclos abiertos antes del servicio

L EB:[3 10000 ciclos abiertos antes del servicio

L E:04Y 20000 ciclos abiertos antes del servicio
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84:00

FUNCION ABIERTURA/CIERRE ESPECIAL

g4:00

Funcion de apertura normal

401

Funcién de apertura especial (sefial de apertura con
prioridad alta. La puerta se abrird siempre con una sefal
de apertura continua, incluso después de una orden de
parada)

Funcidn especial de cierre (sefal de cierre con prioridad
alta. La puerta siempre se cerrara con una sefal de cierre
continua, incluso después de una orden de parada)

OPCION RELE

Relé activo cuando la puerta estd en marcha

Relé activo cuando la puerta esta cerrada

Relé activo cuando la puerta esta abierta

Relé utilizado para cerradura eléctrica

Punto de ajuste Abierto (modulo de relé)

5 % antes del limite de apertura

!:001 10 % antes del limite de apertura
g1:02 15% antes del limite de apertura
g1:003 20 % antes del limite de apertura
gl:01Y 25 % antes de limite abierto
g!:0J5 30 % antes del limite abierto
O!:0JE 35 % antes del limite abierto
g1:07m 40 % antes de limite abierto

L
mu
3
03

Punto de ajuste Cerrado (mddulo de relé)

a
[
9

5 % antes de limite cerrado

10 % antes de limite cerrado

by
03 | g

15 % antes de limite cerrado

20 % antes de limite cerrado

3
b Mo

£3

25 % antes de limite cerrado

30 % antes del limite cerrado

35 % antes del limite cerrado40 % antes del limite cerrado

W |Ww W W
T =
(3]

£y | o3
S

40% before closed limit
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