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Moteurs tubulaires avec detection d obstacle et
reglage automatigue des fins de course pour
stores zip
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SECURITE 4

IL EST IMPORTANT POUR LA SECURITE DES
PERSONNES A SUIVRE ATTENTIVEMENT CES
INSTRUCTIONS.

CONSERVER CE MANUEL. IMPORTANT:

e Suivre le volet/store lors de l'entrainement et
le tenir eloigne des gens jusqu’a ce qu'il est en
mouvement.

e Examiner frequemment si il ya des
désequilibres ou des signes d'usure ou de
dommages aux cables. Ne pas utiliser si il ya
besoin de reparation ou d’entretien.

e En cas d'utilisation de stores controler que le
mouvement du store soit libre de tout objet fixe
avec une marge d'au moins 0,4 m.

e 'appareil n'est pas destine a etre utilise par
des personnes [y compris les enfants) dont les
capacites physiques, sensorielles ou mentales
sont reduites, ou le manque d'experience ou de
connaissance, sauf si elles ont bénéficie, par
lintermédiaire d'une personne responsable de
leur securite, de surveillance ou d'instructions
concernant l'utilisation de l'apparell.

e L es enfants doivent etre surveillées pour
s'assurer gu’ils ne jouent pas avec l'appareil et/
ou des dispositifs de controle fixes.

e [ es dispositifs de controle installés de maniere
fixe doivent etre positionnes de maniere qu’'ils
solent visibles.




INSTALLATION 4
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Pour Uinstallation, le motoreducteur doit &tre pourvu d'un jeu d'adaptateurs
[correspondants avec le tube) et d'un support. Pour les accessoires veuillez
consulter notre catalogue de vente.

ATTENTION : une installation non correcte peut causer de graves
accidents. Suivez toutes les instructions d’installation. Avant
l'installation il faut eliminer tous les cables inutiles et desactiver
tout appareillage présent et qui n'est pas nécessaire pour le
fonctionnement.

Inseérez les adaptateurs sur e motoréducteur en distinguant [a bague
de la fin de course ® de la couronne dentrainement ®.

oN

o Insérez le motoréducteur ® dans le tube (® jusqu'a ce que
['extremite de cela soit sur la butee de la bague du fin de course.
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INSTALLATION 4

Le support du motoréducteur (C) doit &tre fixé a Uintérieur du caisson
3  ou sur larmature du store de maniére que le tube (F) soit en position
parfaitement horizontale et a une hauteur non inférieure a 1,6m.

[POUR XQ50] Insérez le carré de soutien (D)du motoréducteur dans

L e support et Lembout dans Lextremité opposee du tube, dans son
support. ATTENTION : ne frappez jamais le carré du moteur
pour U'introduire dans le tube.
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NOTES

e Pour la XQ50, avec couple jusqu’a 15Nm, le diametre min. du tube est de
50x1,5mm; pour couples plus eleves, le diametre min. est de 60x1,5mm.
e Pour la XQ60, le diametre min. du tube est de 63x1,5mm

ATTENTION :

e Les vis de fixation de la lame au tube ne doivent en aucun cas toucher le
corps du moteur. Utiliser des vis courtes ou des agrafes de fixation.

e || faut protéger toutes les parties en mouvement du moteur qui se
trouvent au-dessous de 2,5m de terre.

e Une installation inadéquate du motoreducteur peut causer des
dommages aux personnes et aux eléments extérieurs.




BRANCHEMENT ELECTRIQUE 4

Verifier que la tension d'alimentation disponible est celle indiquée sur
l'etiquette. Le branchement du motoréducteur au réseau de Lalimentation
doit étre execute selon le schéma a la page qui suit, par des techniciens
qualifies capables d'opérer en respectant les normes.

ATTENTION: le réseau de lalimentation doit etre pourvu d’un dispositif
de sectionnement et la distance d'ouverture entre les contacts doit
étre d’au moins 3mm.

Les cables de raccordement au reseau de ces moteurs ne peuvent etre
remplaces que par des cables du méme type fourni par e fabricant du moteur.
oI le cable de raccordement est endommage, il doit etre remplace par le
fabricant, son agent de service ou des personnes de qualification similaire afin
d eviter tout danger.

* i le motoréducteur tourne dans le sens inverse (e volet/store/rideau se
ferme a la commande d'ouverture ou le contraire) il faut inverser les fils
externes.

e \e branchez jamais deux ou plusieurs moteurs a un interrupteur.

o ATTENTION : Ne jamais actionner le volet/store/rideau pendant le nettoyage
ou Lentretien du dispositif et deconnectez l'alimentation.

e | ¢ houton qui actionne le dispositif doit etre installe en vue, a une hauteur
non supérieure a 1,om et a L'écart d'objets en mouvement.
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230 V~ / 50 Hz
L‘ 3%x0.75 mm? Alimentation
O Neutre Bleu
O Tere Jaune/Vert
O rhase Marron




PROGRAMMATION 4
PROGRAMMATION DE ’EMETTEUR

ATTENTION : Dans le cas d'une installation avec plusieurs moteurs avec
recepteur, pendant la premiere programmation il est necessaire dalimenter
un seul moteur a la fois afin d'éviter toute interference avec les autres.

[uniquement pour XQ50] Afin d'éviter de déconnecter les motoréducteurs
nas encore mémorises, Lon peut proceder a la memorisation a travers le
nouton blanche place sur la téte du motoréducteur. Ce bouton a les mémes
fonctions de programmation du PROG-TX, donc (a procedure est la méme que
celle indiquee precedemment. Leffet, au contraire, est different, car dans ce
cas, Lon active le procede de mémorisation du seul moteur intéressee.

1 Alimenter le moteur a programmer oo

Appuyer et maintenir appuyé sur le

2 bouton PROG-TX jusqua ce que le moteur N
commence a tourner U#
Verifier le sens de rotation du moteur et ﬂﬂ

3 relacher le bouton PROG-TX. Le moteur €5~ 2 TR

sarréte. @j&

Dans les b secondes successives, appuyer
sur le bouton correspondant (MONTEE si le

moteur tourne dans le sens de la montée

ou DESCENTE dans le cas contraire). @ %

L emetteur est meémorise et synchronise
avec le sens de rotation du moteur




PROGRAMMATION 4
AJOUTER UN EMETTEUR

Appuyer et maintenir appuyeé sur
e bouton PROG-TX d'un émet-

1 teur deja programme jusqua UO
ce que le moteur commence
tourner

Verifier le sens de rotation du
2 moteuretrelacher le bouton @7
PROG-TX. Le moteur sarréte.

Dans les 5 secondes successi-
ves, appuyer sur le bouton corre-
spondant (MONTEE si e moteur

tourne dans le sens de la montée
3  ou DESCENTE dans le cas con-
traire) d’un nouvel émetteur.

L emetteur est mémoriseé et syn-
chronisé avec le sens de rotation
du moteur




PROGRAMMATION 4

CONTROLE/CHANGEMENT DE ROTATION

IMPORTANT : le changement de rotation doit étre effectué avant e reglage
des fins de courses sinon un nouveau réglage sera necessaire.

En appuyant sur le bouton MONTEE ou DESCENTE le mateur doit MONTER
ou DESCENDRE, dans le cas contraire, pour changer de rotation il faut :

Appuyer et maintenir appuyeé
sur le bouton PROG-TX jusqu'a

L ce que le moteur commence UO > ﬁ
tourner.

Appuyer sur STOP : e moteur M
fait un petit mouvement dans

2 es deux sens de rotation. % » {j

=

3 rotation a ete inversee.

EFFACER UN EMETTEUR

Appuyer et maintenir appuyé sur le

bouton PROG-TX et STOP de | emetteur

a effacer jusqua ce que le moteur fasse

un petit mouvement daller-retour. | @ % > @
oeul U'émetteur utilise lors de cette f@ﬁ =

procedure a ete efface de la memoire du
moteur.




PROGRAMMATION 4

EFFACER LA MEMOIRE DU MOTEUR

Option 1 - En utilisant un emetteur deja programme

Appuyer et maintenir appuye sur les

houtons PROG-TX et STOP jusqu'a %
ce que le moteur fasse un bref o

aller-retour et, apres une pause, un $ J ¥ > Q@

deuxieme aller-retour plus long.
La mémoire est maintenant vide.

Option 2 - Sans utiliser un emetteur deja programme

Couper Lalimentation du
1 moteur puis réalimentez-le. ‘ ':l D

Dans les 8 secondes qui
suivent, en utilisant un
nouvel emetteur Gaposa,

appuyer et maintenir appuye

sur les boutons PROG-TX M
2 ¢t STOP jusqua ce que le /U°

moteur fasse un bref aller- /) /ﬂ

retour et, apres une pause, X2

un deuxieme aller-retour

plus long. La memoire est
maintenant vide.




FINS DE COURSES 4

PROGRAMMATION AUTOMATIQUE
DES FINS DE COURSE

Q
Note: Le zip screen doit étre equipe de CBDM

uttées (A) et de verrous automatiques (8)

Appuyer et maintenir le bouton MONTEE plus de 2 secondes et
relacher. Le moteur montera et sarrétera en butée pour fixer sa
fin de course haute.
Apres 2 secondes il descendra automatiquement pour fixer son
point bas.

1 Une fois le tablier descendu le moteur sarrétera grace aux
verrous automatique et fixera sa fin de course basse.

@@»2 > 3 »;

Pour confirmer (a bonne

5  Programmation des fins de
course, effectuer un cycle
complet, montee et descente.




FINS DE COURSES 4

PROGRAMMATION MANUELLE
DES FINS COURSE

REMARQUE : Le reglage manuel de (a limite permet de régler
automatiquement la limite HAUTE ou BASSE en laissant le
moteur tourner et en l"arrétant automatiquement a Uextremite
HAUTE (cassette) ou a Uextrémité BASSE.

Appuyer et maintenir appuyé su le bouton
1 PROG-FC jusqu'a ce que le moteur fasse |, >
un petit mouvement dans es deux sens U\@ A

de rotation.
b
3 Appuyer sur STOP pour régler (a position >
de fin de course MONTEE.

Appuyer et maintenir appuyé plus de
2 secondes sur le bouton MONTEE et
attendre que le volet/store arrive a (a
position de fin de course souhaitee.

Pour confirmer (a position appuyer de
& nouveau sur STOP. Le moteur effectue
un bref va et vient.




FINS DE COURSES 4

PROGRAMMATION MANUELLE
DES FINS COURSE

Appuyer et maintenir appuyé plus de 2
secondes sur le bouton DESCENTE et
attendre que le volet/store arrive a
position de fin de course souhaitee.

>

Pour confirmer (a position appuyer de
nouveau sur STOP

Le moteur effectue un bref va et vient.
7 »

Pour confirmer (a bonne programmation
des fins de course, effectuer un cycle
complet, montée et descente.

p Appuyer sur STOP pour régler (a position ﬂ >
de fin de course DESCENTE.
/




DESACTIVATION DE
LA SENSIBILITE A OBSTACLE

Appuyez pendant T seconde et relachez le

bouton PROG-FC.

Appuyer le bouton MONTEE

Des que le moteur tourne vers le haut,

appuyer sur le bouton DESCENTE.

Des que le moteur tourne vers le bas,
appuyer sur le bouton MONTEE.

Des que le moteur tourne vers e haut,

appuyer sur le bouton DESCENTE.

Des que le moteur tourne vers le bas,
appuyer sur le bouton MONTEE.

Lorsque le moteur tourne vers (e haut,

appuyer et maintenir appuyeé le
bouton DESCENTE jusqua ce que le
moteur fasse un petit mouvement
dans les deux sens de rotation pour la
confirmation de a désactivation.

%~

ACTIVATION DE LA SENSIBILITE A L'OBSTACLE

Effectuez [a méme sequence. A Uétape 7. vous obtenez 2 petites

mouvements comme confirmation de Uactivation.




POSITION INTERMEDIAIRE 4

REGLAGE DE LA POSITION INTERMEDIAIRE

[pour moteurs avec fins de courses électroniques)

1 Déplacer le volet/store a (2
position intermediaire desiree. >

Appuyer en méme temps sur
MONTEE et DESCENTE jusqu'a

ce que le moteur fasse un aller-
2 retour @@@ > w;j

La position intermeédiaire est
memorisee.

ATTEINDRE LA POSITION INTERMEDIAIRE

Appuyer et maintenir appuye sur le > %

bouton STOP pendant au moins 3

secondes o /ﬂ

EFFACER LA POSITION INTERMEDIAIRE

Appuyer simultanement sur les
ooutons MONTEE et DESCENTE g
Jusqu'a ce que e moteur moteur B > /

fasse un bref aller-retour.
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